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^If^ie^^o^ini^^ en endcution de I'art.. 1 1 S 7 de ia loi .du 5 juiUet. i 8^;Avi||^^J| 

Mntf^^itf i<3e's(poil^e^ soit fcylihdriqiies 
iiVWoit V munies s de ;.rouleinents. ; tee rat- 



WS^^-'^ [761.43!] 



.^,.>^'::.-: : . voit CD 'qS et 36 (fig, 4) dcux boftiers 
^t^-'f les. pignons a8 et 99 solidaires des 

0^^^:^^'^V^^.^.7'^^^.^^ de rattra. 

en'So.et 3 1 . • - • 

»ja^5m(y?vgbd et . 3 5: deux spheres 

de Tarbre de 
cardan est 

^„^^.fi?;^| s^le 37 et 38 ; 

t^-^^;jkrat6^pag^^ 

|^^0.A;On a repr^sent^.en 43 et 4X-(fig: 6) deux 
|"^#|^:^°^*^6rs supportaht deux spheres 45 et 46 
|fea6?fM^^ de .lWre.et dW pike 
jmfllosqIJante ou tournante '4 7 ; le rattrapage de 
.='|^^;'jeu 'est ind^^^ en 48 et 49. 
5 J^i^r^O?!arepH^^ en 56 et 5i (fig. 7) deux 
f^^fte8up|oprts, en 59 et:53 les spheres solidaires, 
^/^p^de laxe 54,^des p^^^^ 55 et 56; 

I i/^^;^^^ ^^^T^page jeu est en 5 7 et 5 8 . 
mim}^ en 59'(fig. 8) un boitier, 

ffmt€^^^^- ^^ spli^re, en .61 un levier, en 69 


sa position d'e rattrapage de jeu;1out autre'^%^^ 
moyen de rattrapage de jeu, par exemple^u t^^^i^^^^M 
moyen fd'^qus -comprimant . Je*: resls^rt;?55^^^ 
peut ^ fttre^ employ^, ces . moyens ' ^tant ;a6]i^|^#^ 
connus..- V , >; . c::,:y,/^4^, ---^{^-^^^m 
. - On peut avou' besoin de placer plu8iem^^%M#^^ 
..renvois intefm^diaires sur un mdme axe/S^fKW 
- est le:ca[s de la figJ^<I)ap8:ce^s;i^i^6W 
Jier:.! 6^est rendu solidaire de'l'axS. &xe1i^l$^( 
au moyen dij boulon i 7 . La sphere 1 9 Vourae^^^l^ 
autour de J^aSe'; ;au d^montage, on ''enl^y^fij^i^SI 
laxe solidaire du support, ce. qui permW ^^f^K 
.apr^s le d^blocage du ressort le d^montagel65^jfM 
de la sphere.' • ;V :''^'<f^y:^'^^l4^W^^^m 


ftfe]'teC"axe,''^^ 

1?4t^i''°" -.*° . deuxi^me axe 

^-^&cenWque;^^^^ du levier 

solidaire de la sphere 
#%Je;bp!ti^^7 1 ;ie rattrapage t 


16 qui 

d6 7 

IqSilBre^^ la'sph^re 9! 

p^S^lJ^o'^veut ^^^^^ levier 3, on 

on enl^ve 4, on re- 
^J*^9^J^ -(cJ^^ la remettre dans la 

iMW^^H?^^^^^ qui daend le ressort 

^v%9)X?5 en repbussant le 


, , vans certains .^^^ supports^' sont -j 

n^cessattes>'^H^^^^^ indiqu^s dans la fig.~^6/f 


^^0^?^}}^..?,^ bipcage avec cl6 perraet 
^J^jpa^^^^ pour'tbutes; on pour- 

,,^^^i?^P.!o^er> simple de 


'^'^ ^.est'remplad^e'p^^^^ goupiiJe 


et^oA le freinage des d^placements de;;la;^il^^ 
)ar un simple serrage 


sphere est 'obtenu par 
sans port^e ^lastique 


; -Port^e sph^rique cbinprenant iin boftier^f^j^'i^^^^ 
et iine/sjph^re sw^ 
;ment jm^d^ p^ 

^tant fifll idfl im 'iri %i n aY>Kva rt'ii 'A \,'w» ' j' jl^ M@ 



■fgSi&J^SACcommande, anim6 d'un mouvement de rota- 

^ll lll^?^^'^^ sphere compor- 

' ?Jf^J^^^ftfnt;uir a^^^ traverse par un 

soit aolidaire du levier, soit 
^MM;Wii^^^^^^:igj^jp soit toiirnant et 

I le: mou 


— i — 
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deux bottlers pouvant 6tre disposes k chaque V^^^vl^f- 
extr^mit^ a*un axe comportant deux^ spheres ^/^^^ 
qui ne sont plus dans ce cas al^s^esi \ 

V ' ■■• j. Rue de Bellevoo ii BouIogne:Sii^Sein^?;^'^;^'^^^^ 



